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Bu iiriinii satin aldiginiz i¢in tesekkiir ederiz, tirinii daha iyi kullanabilmek i¢in, kurulum yapmadan ve test

etmeden Once liitfen kullanim talimatlarini ve dikis ekipmaninin 6zelliklerini dikkatlice okuyun, dogru
kullanmak icin profesyoneller tarafindan kurulmali ve test edilmelidir.

NOT:

Bu iirlin sadece belirtilen dikis ekipmanlari serisi i¢in gegerlidir, liitfen baska amagclar i¢in kullanmayin.
Sirketimiz bu kilavuzun nihai yorumunu yapma hakkina sahiptir.

Uriinii kullanirken herhangi bir siipheniz varsa veya iiriinlerimiz ve hizmetlerimizle ilgili herhangi bir yorum
veya Oneriniz varsa, liitfen bizimle iletisime gegmekten ¢cekinmeyin!

Uriinlerin giincellenmesi nedeniyle, 6zellikler ve teknik dzellikler dnceden haber verilmeksizin degistirilebilir.
Kullanim talimatlarinin kullanima:

Kullanim talimatlari, kullanicinin gereksinimlerine gore rehberlik bilgileri saglar.

Bilgiler, ekipmanlar ve diger kullanim durumlari, nakliye, kurulum, kullanim ve bakimai igerir.

Kullanim talimatlar1 kullanicilara ve teknik personele yoneliktir.

GUVENLIK TALIMATLARI

Giicii prize takmadan 6nce kumanda diigmesinin kapali oldugundan emin olun.

2. Anahtar diigmesi a¢cilmadan 6nce tiim motor konektor kablosunun takili oldugundan emin olun, aksi takdirde
bir ar1za olacaktir.

3. Baglanti fisleri bire birdir. Liitfen baglant1 baglandiginda terminallerin birbiriyle eslestigini onaylayin.
Sisteme zarar vermemek igin liitfen takarken asir1 gii¢ uygulamayin.

4. Motor kablosunu disaridan nesnelerle bastirmayin veya asir1 bilkkmeyin. Ortak sinyal hattina zarar gelmesini
onlemek icin.

5. Kazalar1 6nlemek icin kontrol iinitesini profesyoneller olmadan s6kmeyin.

DIKKAT

Kontroloriin icinde ve arayiiz kablosunda giiclii bir elektrik vardir, elektrik ¢carpmasindan kaginmak
icin liitfen dokunmayin!



1. Uriin Agiklamasi

1.1 Uriin ozellikleri

Nominal Gii¢ AC220V+%20 50/60HZ AC110V+%20 50/60HZ
Motor Torku 750W 750W
Motor hiz1 <3N‘M <3NM

Liitfen eslesen modele gore uygun voltaji girin.

1.2 Arayuz fisi agiklamasi

Baglanti noktasi tanimi
@ Motor baglant1 noktasi

@ Motor kodlama baglanti noktast (4
@ Pedal baglant1 noktas1
@ LED 1sik ¢ikisi

1.3 Arayiiz tanimi

@ Pedal baglanti noktasi
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@ LED 1s1k ¢ikis1
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> Liitfen arayiiz tanimina ve terminalin rengine uyun.

Takih degilse, liitfen soketin ve pimin deforme olup olmadigimi kontrol edin.




2. Caligma panosu talimati

2.1 Pano iglevi agiklamasi
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Caligma modu, yukari-agagi igne konumunu degistirin;
Parametre modu, parametreyi ayarlama.

Calisma modu, LED 1s181n1 degistirin; Parametre modu,
parametreyi kaydedin

Calisma modu, motor hizini ayarlayin; Parametre modu,
se¢im ve parametre i¢in ayarlama.

Tus kombinasyonu
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tusuna basin.

Parametre arayiiziine girmek i¢in 'P' tusunu basili tutun ve ardindan '+'

'-' tusuna basin.

6. Ariza kodu

1. Anakart versiyon numarasi
2. Pano versiyon numarasi
3. Gergek zamanli hiz.

4. Pedal gerilimi izleme
5. Veri Yolu gerilimi izleme

7. Kodlayici sinyali izlemesi
8. Motor sabit agis1

Izleme parametresi arayiiziine girmek icin 'P' tusunu basili tutun ve ardindan

Motor agisini kalibr

e etme adimlari
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tusuna basin.

Ayarlama arayiiziine girmek i¢in 'P' tusunu basili tutun ve ardindan '+'

b

1 degerini degistirmek i¢in

'+' tusuna basin:

S

Onaylamak i¢in 'S' tusuna basin, motor
otomatik olarak ¢alisacak ve kalibre
edilecektir, kapanmay1 bekledikten sonra
geri donmek icin 'S' tusuna uzun basin.

Ust igne konumunun kalibre edilmesi
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basin.

Ayar arayiiziine girmek i¢in 'P' tusunu basili tutun ve ardindan '+' tusuna

2o

2 degerini degistirmek i¢in

'+' tusuna basin:

S

Onaylamak i¢in 'S' tusuna basin, el ¢arkini
ist igne konumuna ¢evirin ve ekran
araytlizindeki deger artik degismediginde,
kaydetmek icin 'S' tusuna basin.




3. Sistem parametresinin ayarlanmasi

3.1 Parametre modu

1. Giig acik, 'Kullanici parametresi' ayarina girmek igin + diigmesine basin.

2. Parametreyi segmek i¢in veya tusuna basin, parametrede iken tusuna basin,
degistirilen parametreleri kaydetmek i¢in tusuna basin.

No. |Parametre ad: Araliklar | Varsayilanlar |Aciklama

P01 [Maksimum hiz 200 ~ 5500 4000 Dikis hiz1

P02 Otomatik baski ayag 0~1 1 Otomatik baski ayagi anahtar1
anahtari

PO3 |Yedek — —

P04 |Yedek — —

PO5 |Yedek — —

P06 |Yedek — —

PO7 Otomatik ¢alisma 0~1 0 Otomatik ¢alisma anahtari
anahtari

PO8 |Calisma siiresi 1~60 3 Calisma siiresi

P09 |Calisma siiresinin 1~60 2 Calisma siiresinin durdurulmasi
durdurulmasi

P10 |Yedek S -

P11 Ay agl kaldirma onay 0~ 500 50 Ayagi kaldirma onay siiresi
siiresi

P12 |Ayagin tam zamanli 0~500 250 Baski ayagi elektromiknatisi tam
olarak kaldirilmasi kuvvet ¢ikis siiresi.

p13 |Baskiayagi tutma 0~ 100 30 Baski ayagi tutma giicii
giicii

P14 |Baski tutma siiresi 0~60 10 Baski tutma siiresi

pys |Baskiayagiyumusak | _ g0 60
inig parametresi 1

p1p |Baskiayadiyumusak | g _ g5q, 60
inig parametresi 2

p17 |Baskiayag yumusak | o _ g 40
Inis parametresi 3

P18 |Yedek — S

P19 |Yedek — —

P20 |Yedek — —

P21 |Ayak pedali egrisi 0~ 100 70

P22 | Ayak diisiik hiz 100 ~ 1500 200




No.

Parametre ad1

Araliklar

Varsayilanlar

Aciklama

P23

Ayak pedali tam gerilim
degeri

0~ 5000

300

P24

Otomatik baski

0~ 5000

500

P25

Ayak durdurma gerilimi
degeri

0 ~ 5000

1250

P26

Ayak rotasyon gerilimi
degeri

0~ 5000

1550

P27

Ayak diisiik h1z bolgesi
gerilimi degeri

0~ 5000

1800

P28

Ayak pedalt maksimum
gerilim degeri

0 ~ 5000

2500

P29

Yedek

P30

Yedek

P31

Kilitli en yiiksek hiz

200 ~ 5500

4500

Kilitli en yiiksek hiz

P32

Yedek

P33

Ust igne pozisyonu

0~1440

640

Ust igne pozisyonu

P34

Ust igne pozisyonu agisi

0~1440

180

P35

Yedek

P36

Yedek

P37

Yedek

P38

Yedek

P39

Veri yolu gerilimi sinr
degeri

300 ~ 500

470

P40

Yedek

P41

Yedek

P42

Yedek

P43

Yiiksek akim algilama

15

'Yiiksek akim algilama

P44

/Algilanan geri doniis
sayisi

15

P45

Dikis masasi lambasi
parlaklig

P46

Dikis masasi lambasi
anahtari

P47

Yedek

P48

Yedek

P49

Yedek

P50

Yedek




4. Sistem parametresi ayari

4.2 Hata kodu

Hata -
kod Aciklama Coziim
ER-02 | Pedal acildiginda bosta degil. 1."P"edal.1.n konF a k hahnln 1 qlup olmadigmt veya hasar
goriip gormedigini kontrol edin.
ER-03 | Motor ters ¢aligiyor. 1. Motoru yeniden kalibre etmeyi deneyin.
1. Makinenin sikisip sikismadigini kontrol edin.
ER-04 | Motor blokaj. 1. Motor hattir.un' gevsek olup olmadigin1 kontrol edin.
2. Motoru degistirin.
3. Denetleyiciyi degistirin ve fabrika ile iletisime gegin.
1. Makinenin ¢ok agir veya sikigmis olup olmadigini
ER-05 Motor striicti devresi asir1 kontrol edin.
akim alarmi 2. Gici kapatin ve ardindan tekrar agin.
3. Denetleyiciyi degistirin ve fabrika ile iletigime gegin.
Kendi kendmev kallbrasyonu.n. 1. Motor kablosunun gevsek olup olmadigini kontrol edin.
ER-06 |basarisiz oldugunu bulmak igin e
s 2. Motor kodlayicisin1 degistirin.
glicli acin
ER-07 | Siirekli yiiksek akimla calisma 1. Giici kap.at.m., arcvh.nQa.n tekrar acin ve onarmay1 deneyin.
2. Denetleyiciyi degistirin

5. Kontrol sistemi bilesenleri
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No. | Parca No. Aciklama MIKTAR
1 | BFBW2560 | Altsaftarka 1
2 W2CDJZJ-1 Makine tabani 1
3 W2CDJzJ-2 | Stator ve rotor 1
4 W2CDJZJ-3 Vida 4
5 W2CDJZJ-4 Motor 1
6 BFBW2561 | Ust saft arka 1
7 BF2CBMP W2C kod diski 1
8 BFW1CDK Ana elektrik kontrol 1

kutusu
9 SJC2004 Vida 5
10 | BWO0421 Ust el ¢arki 1
11 BWO0422 Alt el carki 1
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